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EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SVAK

EJE ELECTRICO
SERIE ELEKTRO SVAK

www.rodavigo.net

Servicio de Att. al Clie|

Este actuador eléctrico sin véstago accionado por correa se caracteriza por
el hecho de que el motor y la unidad reductora forman parte integral del
carro, en lugar de ajustarse a un extremo de la seccion extruida.

Esta solucién se conoce como “cantilever”. En la aplicacién ipica, el carro
estd fijo mientras la seccién extruida se mueve.

El SVAK se puede usar tanto horizontal como verticalmente, pero el uso
més comdn es en aplicaciones verticales, lo que explica por qué el motor se
suministra completo con un freno que hace que el eje permanezca inmévil,
incluso cuando no recibe alimentacién elécrica.

El SVAK se puede aplicar a la serie SHAK GANTRY para obtener un robot
manipulador cartesiano X-Y-Z con alto rendimiento y rigidez.

El SVAK utiliza el sistema modular universal V-Lock para fijar el carro a
auxiliares externos y los diversos componentes a un extremo de la seccién
extruida.

Los lados de la seccién extruida, que esté hecha de aluminio anodizado,
albergan dos guias endurecidas y rectificadas que se deslizan sobre
ruedas ajustables que forman parte integral del carro. El carro se mueve
por una correa dentada, completa con un sistema de tension. También se
proporcionan boquillas de lubricacién de guia en el carro.

También se eligié un motor BRUSHLESS con una correa dentada reductora
de velocidad de engranaie 1: 2 para las poleas. Se opté por este disefio
porque garantiza excelentes capacidades de carga sin sacrificar la dindmica
y la velocidad tipica de este producto. Ademés del accionamiento estdndar
propuesto en el catdlogo, también es posible personalizar el cilindro
utilizando otros motores.

La posicién de inicio es detectada por un sensor de proximidad inductivo
incluido en el suministro.

Un sistema de guia de cable con cadena portadora de cable y soporte de
montaje también estd disponible a pedido como accesorio.

DATOS TECNICOS
Temperatura ambiental °C
Humidad relativa méxima
Valor méximo del ciclo de trabajo
Velocidad méxima sin carga m/s
Aceleracién méxima sin carga m/s?
Limite méximo de carga adicional kg
Valor méximo de carga axial disponible (con motores Metal Work) N
Fuerza axial méxima soportable por los dispositivos mecénicos N
Esfuerzo de tensién méximo aplicable a la polea de transmisién Nm
Carreras esténdar mm
Precisién de repeticion mm
Correa dentada de la unidad engranada
Nivel de sonido dBA
Posicién de montaje
Grado de proteccién

Paso de la correa dentada mm
Tipo de correa

Elongacién de la correa con carga méxima mm

Carrera 200

Carrera 400

Carrera 600

Carrera 800
diémetro de paso de la polea del eje de fransmision mm
Carrera por revolucién del motor mm/rev

Posicién de inicio del sensor

De 0 a +40
90% (no condensado)
100%

3.5
50
8
300
600
5
200
400
600
800
+0.05
Ratio 1:2
<66
Cualquiera
IP30
5
PowerGrip® LL GT SMR 25 FV

0.05
0.06
0.07
0.08
27.06
42.5

Interruptor de sensor inductivo
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MASA'Y MOMENTO DE INERCIA

Carrera mm 200
Peso sin motor kg 2.9
Peso del motor BRUSHLESS 200W con freno kg

Masa mévil kg 0.8
Inercia reducida en el motor (sin carga) kg mm? 66
Momento de inercia reducido en el motor para cada kg de carga kg mm?
COMPONENTES

@ SECCION EXTRUIDA: aluminio anodizado
@ PLACA DE CIERRE SUPERIOR: aluminio anodizado
(® PLACA DE CIERRE INFERIOR: aluminio anodizado
@ TENSOR DE LA CORREA: aluminio anodizado
(5 CORREA DE TRANSMISION DENTADA: policloropreno (CR)
cargado con fibra de vidrio
® GUIA ENDURECIDA: acero cromado molido endurecido
@ PROTECTOR IZQUIERDO: acero pintado
PROTECTOR DERECHO: acero pintado
©® MOTOR: BRUSHLESS de 200W con freno
PLACA DE FIJACION: aluminio anodizado
BUFFER: goma ’ K
POLEA DE TRANSMISION: aluminio anodizado duro
POLEA OCIOSA: aluminio anodizado duro
CORREA DE REDUCCION: policloropreno cargado (CR)
PLACA IZQUIERDA: aluminio anodizado
EJE MOTOR: acero
EJE REENVIO: acero
RODILLO:
PLACA DERECHA: aluminio anodizado
@ SENSOR INDUCTIVO
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Visto desde A Visto desde B

Ve %

400 ‘ 600 ‘ 800
32 35 38
1.23
1.1 ‘ 1.4 ‘ 17
80 94 108
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Visto desde C

ACTUADORES
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Mz

Lz

Fz
Fxmax[N] |Fymax[N] | Mx max [Nm] | My max [Nm] | Mz max [Nm]
800 600 20 27 26

IMPORTANTE: los valores estdn calculados en base a una vida dtil tedrica de 10000 km

Lz

IMPORTANTE: para conocer el valor méximo de Fz, consulte los datos técnicos generales y las curvas de carga axial en funcién de la velocidad.

Fz

IMPORTANTE: cuando el cilindro se somete simulténeamente a esfuerzo de torsién y fuerza, utilice las siguientes ecuaciones, donde Lx, Ly y Lz deben darse en metros.

Mx=Fz-ly+Fy- Lz My=Fz - Lx+Fx - Lz Mz=Fy . Lx+Fx - ly
(Mx) (My) (Mz) (Fx) 57 I
Mx max My max Mz max Fx max Fymax =

AS5.84
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DEFORMACION SEGUN LA CARGA

f [mm]

3

25

2

1.5

1 £

CURVAS DE CARGA-VELOCIDAD AXIAL

IMPORTANTE: Compruebe que se cumplen las siguientes restricciones para cada fase del ciclo:
- las masas méviles maximas y los valores de aceleracion relacionados especificados en las hojas de datos;
- los valores especificados en el diagrama de cdlculo de fuerza y momento (incluyendo el momento de inercia).

Los siguientes grdficos muestran la carga disponible a la variacién de la velocidad (mm/s). Para cada diagrama estdn indicadas dos curvas distintas:

¢ Curva de CARGA NOMINAL: indica la carga nominal conseguible con un “duty cicle” sobre el 100%

¢ Curva de CARGA MAXIMA: indica la carga méxima con un “duty cicle” inferior al 100%

BRUSHLESS CON CONTROLADORES DE FRENO

Carga axial [N]
90

80

70

60

50

40

30

20

2

Velocidad [m/s]

Fuerza de la carga con carga de esfuerzo
de torsién méximo

37M4200000 (con freno) +
37D2400008 (200W)

Fuerza de la carga con carga de esfuerzo
de torsién méximo

37M4200000 (con freno) +
37D2400008 (200W)

EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SVAK

ACTUADORES
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g MOTOR BRUSHLESS CON FRENO CONTROLADORES

(a]

< Codigo Metal Work | Fabricante Codigo Metal Work | Fabricante

E 37M4200000 Motor SANYO DENKI R2AA06020FCH1 1M (200W) 37D2400008 SANYO DENKI RS3A03
(9}

<

El motor debe controlarse de manera que se eviten cambios bruscos de velocidad.

EJE ELECTRICO - SERIE ELEKTRO SVAK

AS5.86
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Cédigo Descripcién

375V00020004200 SVAK carrera 200
375V00040004200 SVAK carrera 400
375V00060004200 SVAK carrera 600
375V00080004200 SVAK carrera 800

@ Agujeros para pasadores

de cenfrado

Aguieros roscados para

fijacion

@ Cola de milano para fijacién
“V-Lock”. Para dimensiones
estandar, véase el capitulo
Adaptadores V-Lock

Ranura para llave de
precisién “V-Lock”

@
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A5.88

ClL 37 5 v 0 0 0200 0
TIPOLOGIA CARRERA ¢
37 Actuadores 5 ejes V SVAK 0 STD 0 SO 0200 0 SO
eléctricos eléctricos 0400
accionados 0600
por correa 0800

@ Otras carreras bajo demanda.

4 2 0 0
CONTROLADOR
MOTOR BRIDA ESFUERZO DE TORSION
4 BRUSHLESS 2 60 0 0-079 Nm 0 STD
con FRENO

ACCESORIOS

Codigo
9910490

Descripcién Volumen [ml]
PARALIQ P 460 80

210 Codigo Descripcién A
095000€0200  Kit SVAK de accesorios de cadena porta-cables carrera 200 ~ 550
095000€0400  Kit SVAK de accesorios de cadena porta-cables carrera 400 ~ 750
095000C0600  Kit SVAK de accesorios de cadena porta-cables carrera 600 ~ 950
095000C0800  Kit SVAK de accesorios de cadena porta-cables carrera 800 ~ 1150
I < Note: suitable for connection with SHAK 340 and SHAK 470
i
. -
S

PIEZAS DE REPUESTO

Codigo

6.5
23

I

22

095340A0000

Descripcion
Kit accesorio sensor inductivo SHAK

Véase el cédigo

de motor 37M4200000 en la pégina A5.135

Véase el codigo

de motor 37D2400008 en la pégina A5.150






